MAu s6 01

CONG HOA XA HQI CHU NGHIA VIET NAM
Poc lap - Tu do - Hanh phic

BAN DPANG KY XET CONG NHAN PAT TIEU CHUAN
CHUC DANH: Phé gido sw

(NGi dung ding & 6 néo thi dinh déu vao 6 46 /| : Noi dung khong diing thi dé tréng:| )

Péi tuong dang ky: Giang vién ; Giang vién thinh gidng D

Nganh: Tu dong hod; Chuyén nganh: Diéu khién ty dong

A. THONG TIN CA NHAN

1. Ho va tén ngudi ding ky: Nguyén Xuan Chiém

2. Ngay thang ndm sinh: 22/6/1983; Nam ; Nir |:|; Québc tich: Vietnam;

Dan toc: Kinh; Ton gido: Khong

3. Pang vién Dang Cong san Viét Nam:

4. Qué quan: xa/phudng, huyén/quan, tinh/thanh phd: Ninh Dan, Thanh Ba, Pha Tho

5. Noi diang ky ho khau thudng tra (s6 nha, phd, phuong, quan, thanh phd hodc x4, huyén, tinh): P606-
CT36B ph6 Trinh Dinh Cuu, phuong Dinh Cong, quan Hoang Mai, thanh phé Ha Noi

6. Pia chi lién hé (ghi rd, day du dé lién hé dugc qua Buu dién): P606-CT36B phd Trinh Dinh Ciru,
phuong Pinh Céng, quan Hoang Mai, thanh phd Ha Noi

Di¢n thoai nha riéng: ; Dién thoai di dong: 0966040231;

E-mail: chiemnx@mta.edu.vn

7. Qua trinh cong tac (cong viéc, chirc vu, co quan):

Twr 09/2001 dén 10/2003: Hoc vién tai Hoc vién Hoc vién K¥ thuat quan su

T 11/2003 dén 06/2009: Sinh vién tai Hoc vién Cong ngh¢ quéc gia Voronez

Tir 07/2009 dén 11/2009: Hoc vién tot nghiép chd phan cong cong tac tai Poan 871 B Qudc phong.
Tir 12/2009 dén 05/2012: Nghién ciru sinh tai Dai hoc Tong hop k¥ thuat Quéc gia Song Pong - Lién
bang Nga

Tir 08/2012 dén 08/2017: Giang vién Bo mon Tu dong va K¥ thuat tinh tai Hoc vién Hoc vién Ky

thuat quan sy



Tir 06/2012 dén 07/2012: Hoc vién tot nghiép chd phan cong cong tac tai Poan 871 B Qudc phong.
Tir 09/2017 dén 09/2018: Tro 1y ki thuat Phong k¥ thuat tai Nha may A31, Quan chung Phong khong
Khéng quan

Tir 10/2018 dén 12/2019: Giang vién, Truong phong thi nghiém tai BO mon Ty dong va K¥ thuét tinh,
Vién Tén Itra va Ky thuat diéu khién, Hoc vién K¥ thuat quan su

T 01/2020 dén 06/2022: Giang vién, Pho Chu nhi€ém B mon tai BO mon Tu dong va K¥ thuét tinh,
Vién Tén laa va K§ thuat diéu khién, Hoc vién K§ thuat quan su

Tt 07/2022 dén 06/2025: Giang vién, Chu nhiém Bo mon tai B mon Tu dong va Ky thuét tinh, Vién
Tén lira va K¥ thuat diéu khién, Hoc vién K§ thuat quan su

Chure vu hién nay: Chu nhi€ém B mon; Chic vu cao nhét da qua: Cha nhiém B6 mén

Co quan cong tac hién nay: B6 mon Tu dong va K¥ thuat tinh, Vién Tén Itra va Ky thuat diéu khién,
Hoc vién K¥ thuat quan sy

Dia chi co quan: 236 Hoang Quéc Viét, quan Béc Tu Liém, thanh phé Ha Noi.

Di¢n thoai co quan: 515344

Thinh giang tai co s gido duc dai hoc (néu co):

8. Pa nghi huu tr thdng ... nam ...

Noi 1am viéc sau khi nghi huu (néu c6):

Tén co s& gido duc dai hoc noi hop dong thinh giang 3 nam cubi (tinh dén thoi diém hét han nop hd
S0):

9. Trinh d6 dao tao:

- Puoc cip bang PH [3] ngay 30 thang 6 nim 2009, sd vin bang: muc 0041461, nganh: K¥ thuat diéu
khién va Ty dong hod, chuyén nganh: Piéu khién va Tin hoc trong hé thong k¥ thuat

Noi cip bang PH [3] (trudng, nude): Hoc vién Cong nghé qudc gia Voronez - Lién bang Nga

- Puoc cip bang TS [5] ngay 28 thang 12 nam 2012, s van bang: Ne 173507, nganh: K¥ thuat diéu
khién va Ty dong hoa, chuyén nganh: Cong nghé va thiét bi gia cong co khi va vat 1y k¥ thuat

Noi cap bang TS [5] (trudng, nude): Pai hoc Tong hop ki thuat quéc gia Song Pong — Lién bang Nga
10. Bi dugc bod nhiém/cong nhan chirc danh PGS ngdy ... thang ... ndm ..., nganh: ...

11. Pang ky xét dat ti€u chuin chic danh Pho gido su tat HPGS co sé: Hoc vién Ky thuat Quéan sy
12. Pang ky xét dat tiéu chuan chuc danh Pho gido su tai HDGS nganh, lién nganh: Dién-Di¢n tu-Ty
dong hoa

13. Cac hudng nghién ciru chu yéu:

- biéu khién hop thé, phi tuyén két hop diéu khién thich nghi cho cac hé co dién tu.

- Ung dung tri tué nhan tao trong diéu khién cac déi teong k¥ thuat.

14. Két qua dao tao va nghién ctru khoa hoc:

- b3 huéng dan (sé lugng) 0 NCS bao v¢ thanh cong luan an TS;

- B3 hudng dan (sé lugng) 16 HVCH/CK2/BSNT béo vé thanh coéng luan an ThS/CK2/BSNT (ing
vién chtc danh GS khéng can ké khai ndi dung nay);



- B4 hoan thanh d& tai NCKH tir cip co s trd 1én: 6 cip Co so;

- P cong bd (s6 luong) 46 bai bao khoa hoc, trong d6 10 bai bao khoa hoc trén tap chi qubc té co uy
tin;

- i dugce cap (s luong) 0 bang doc quyén sang ché, giai phap hiru ich;

- S6 lwong sach da xuét ban 3, trong d6 2 thudc nha xuét ban co uy tin;

- S6 lwong tic pham nghé thuét, thanh tich huan luyén, thi ddu thé duc, thé thao dat giai thuéng quc
gia, qubc té: 0

15. Khen thudng (cac huan chuong, huy chuong, danh hiéu):

Nam khen

TT Tén khen thudéng Cip khen thuéng thwing

Danh hiéu Chién si thi dua Co so (Hoc vién ky thuat quan sy) | 2016 - 2017
Danh hiéu Chién si thi dua Co sé (Hoc vién ky thuat quan sy) | 2018 - 2019

Danh hi¢u Gido vién day gioi murc 2 Co so (Hoc vién ky thuat quan su) 2014 - 2015

1
2
3 |Danh hi¢u Gido vién day gidi muc 2 Co s6 (Hoc vién k¥ thuat quan sy) | 2016 - 2017
4
5

Danh hi¢u Gido vién day giéi muc 2 Co s6 (Hoc vién k¥ thuat quan sy) | 2018 - 2019

Bing khen hudng dan hoc vién, sinh

6 | . Co so (Hoc vién ky thuat quan su) 2016-2017
vien NCKH
16. Ky luat (hinh thirc tir khién trach tré 1én, cip ra quyét dinh, sé quyét dinh va thoi han hiéu luc cua
quyét dinh):
A 7 T A £ Ky s £ K, e Thoi han
TT Tén ky luat Cap ra quyét dinh S0 quyét dinh hi¢u lyc
Khéng co

B. TU KHAI THEO TIEU CHUAN CHUC DANH GIAO SU/PHO GIAO SU

1. Ty danh gia vé tiéu chuén va nhiém vu ctia nha giao:

Ung vién thay dap tng tiéu chuan va hoan thanh tét nhiém vu caa nha giao.

2. Thoi gian, két qua tham gia ddo tao, boi dudng tir trinh d6 dai hoc trd 1én:

- Téng s6 nam thyc hién nhiém vu dao tao: 12 nam 11 thang

- Khai cu thé it nhat 06 nam hoc, trong d6 c6 03 ndm hoc cudi lién tuc tinh dén ngay hét han nop hd

so (rng vién GS chi khai 3 nam cudi lién tuc sau khi dugc cong nhan PGS):



, S6 d6 |S6 gid chuan
S6 luong NCS , £
N an, | gdtructiép | . ,
da hudéng dan ] Tong s6 gid chuan gd
, khoéa | trén lop y .
So luong ua tryc ti€p trén 16p/so
uan ,
TT Nam hoc ThS/CK2/BSNT t‘.t gio chuan gd quy
x Y . ,
da hudng dan n d61/s6 gio chuan dinh
Chinh | Phu nghi¢p| pH | SPH ™)
muc
bH da
HD
1 2019-2020 3 3 180 | 165 |TrPtn: 345/637.5/230
2 2020-2021 1 2 180 | 195 | TrPtn: 375/590/230
3 2021-2022 2 4 135 | 90 |PCNBM:225/460/216
03 nam hoc cudi
4 2022-2023 1 2 225 | 90 |CNBM: 315/455/216
5 2023-2024 2 345 | 90 |CNBM: 435/510/216
6 2024-2025 1 150 | 90 |CNBM: 240/310/216

(*) - Truée ngay 25/3/2015, theo Quy dinh ché dg lam viéc doi véi giang vién ban hanh kém theo
Quyét dinh s6 64/2008/0P-BGDPT ngay 28/11/2008, dwoc sia doi bo sung boi Thong tw s6
36/2010/TT-BGDPBT ngay 15/12/2010 va Théng tw s6 18/2012/TT-BGDPT ngay 31/5/2012 ciia B
truong Bo GD&DT.

- Tir 25/3/2015 dén nay, theo Quy dinh ché ¢ lam viéc déi véi giang vién ban hanh kém theo Thong
tw 56 47/2014/TT-BGDPT ngay 31/12/2014 ciia Bé truong B¢ GD&DT.

- Tir ngay 11/9/2020 dén nay, theo Quy dinh ché d@é lam viéc cia giang vién co sé gido duc dai hoc
ban hanh kém theo Théong tw s6 20/2020/TT-BGDPT ngay 27/7/2020 ciia Bé truéng Bé GD&DT:
dinh mikc gio chuan gidng day theo quy dinh cia thi triedng co sé gido duc dai hoc, trong dé dinh
murc cua giang vién thinh giang duoc tinh trén co so dinh murc cua giang vién co hitu.

3. Ngoai ngir

3.1. Ngoai ngit thanh thao phuc vu chuyén mon: Tiéng Nga

a) Pugc dao tao ¢ nudc ngoai :

- Hoc BH | V |, Tai nudc: Lién Bang Nga; Ttr nam 2003 dén nam 2009

- Bao v¢€ luan van ThS hoac luan an TS hoac TSKH |:|; Tai nudce: Lién Bang Nga nam 2012

b) Buogc dao tao ngoai ngir trong nudc |:|:

- Trudng PH cép bang tot nghiép PH ngoai ngit: s6 bang: ; nim cap:
¢) Giang day bang tiéng nudc ngoai |:|:

- Giang day bang ngoai ngit:



- Noi giang day (co sé dao tao, nudc):

d) Déi twong khac |:|; Dién giai:

3.2. Tiéng Anh (vin bang, ching chi): B2 Aptis

4. Huéng dan NCS, HVCH/CK2/BSNT di dugc cap bang/co quyét dinh cap bang

] Trach Ngay,
Poi tuwong nhiém_ thang,
- Ho tén NCS hoiic huwong dan ]le)-o;ll g:;g:l Cdoii‘ SO namédu’q’c
HVCH/CK2/BSNT tfll’r gén ta(()) bz"lcng[;c()
NCS |[HVCH/CK2/BSNT|Chinh| Phu : qu,yét dinh
cap bang
Hoc
vién
11/2013
. Ky
1 [Phan Van Dat X X dén 11/02/2015
thuat
04/2014 )
quan
su
Hoc
vién
07/2014
. Ky
2 Vi Trung Thanh X X den 11/02/2015
thuat
02/2015 .
quan
su
Hoc
vién
09/2015
) . Ky
3 [Tran Anh Phuong X X dén 19/4/2016
thuat
02/2016 .
quan
su
Hoc
vién
09/2015
‘ : Ky
4 [Tran Son Nam X X dén 19/4/2016
thuat
02/2016 .
quan
su




Hoc

vién
07/2016
. Ky
5 [bang Van Bich dén 20/4/2017
thuat
02/2017 .
quan
sy
Hoc
vién
07/2016
N . . Ky
6 |Nguyen Trung Hiéu dén 20/04/2017
thuat
02/2017 A
quan
su
Hoc
vién
07/2017
. Ky
7 |Cao Lé Hung dén 07/6/2018
thuat
03/2018 .
quan
su
Hoc
vién
10/2017
x . Ky
8 |Nguyen Dinh Nam dén 07/6/2018
thuat
03/2018 .
quan
su
Hoc
vién
09/2018
5 . K§y
9 [Tran Xuan Binh den 27/5/2019
thuat
03/2019 .
quan
su
Hoc
vién
09/2019
. Ky
10 |[Hoang burc Long den 08/6/2020
thuat
03/2020 A
quan

su




Hoc

vién
09/2019
X s . Ky
11 [Nguyen Tién Thanh den 06/8/2020
thuat
05/2020 .
quan
su
Hoc
vién
09/2019
. Ky
12 [Hoang L¢ Thuy dén 06/8/2020
thuat
05/2020 A
quan
su
Hoc
vién
09/2020
. K
13 [Pham Buc Thuan dén 06/7/2021
thuat
03/2021 A
quan
su
Hoc
vién
09/2021
. . Ky
14 |Can Van Sao dén 03/6/2022
thuat
03/2022 A
quan
su
Hoc
vién
09/2021
. : Ky
15 |Nguyen Xuén Tuan deén 03/6/2022
thuat
03/2022 .
quan
su
Hoc
vién
09/2022
. . Ky
16 (Tran Van Son dén 02/6/2023
thuat
03/2023 A
quan

su




Ghi cht: Ung vién chirc danh GS chi ké khai thong tin vé& huéng dan NCS.

5. Bién soan sach phuc vu dao tao dai hoc va sau dai hoc tré 1é€n

Phin
. . . X bién | Xac nhin cia co
- Ton séch %é’f(‘ SgcTh bf;‘i;;‘lz; S tac| Chi [soan (tir/s GDPH (S§ viin
TK ’HD)’ <uit ban gia | bién |trang ...| ban xdc nhin sir

’ den dung sach)
trang)

Sau khi bao v¢ hoc vi tién si

(-
Chuong
4 (tu
trang 72
dén
_ ) trang

Gido trinh Co s¢ h¢ thong QDND,

1| o . GT 3 | vC | 96)- 457/GCN-HV

di€u khién thong minh nam 2017

Chuong
5 (tu

trang 97
dén
trang
132))

(-
Chuong
5 (tur
trang
117 dén

Gi4o trinh Hé thong tu QDND, trang
2 GT 4 VC 483/GCN-HV
dong thiy khi nam 2020 155) -
Phu luc
(te trang
275 dén
trang

283))

Gido trinh Thiét ké va lap QDND, ¢
3 . GT 3 CB [Chuong| 448/GCN-HV
trinh cac hé thong nhang nam 2024 Lt

u




trang 11
dén
trang
43) -
Chuong
4,5,6,7,8
(twr trang
119 dén
trang
315))

Trong dé, s6 lugng (ghi 1 cac s6 TT) sach chuyén khao do nha xuat ban ¢ uy tin xuat ban va chuong

sach do nha xuat ban c6 uy tin trén thé gii xuat ban, ma Gmg vién 1a chu bién sau PGS/TS: 0 ()

Luu y:

- Chi ké khai cac sach duoc phép xuét ban (Gidy phép XB/Quyét dinh xuat ban/sé xuat ban), nop luu
chiéu, ISBN (néu c6).
- Cac chir viét tat: CK: sach chuyén khao; GT: sach gido trinh; TK: sach tham khao; HD: sach huéng

dan; phan tng vién bién soan can ghi rd tir trang.... dén trang......

6. Thuc hién nhiém vu khoa hoc va cong nghé da nghiém thu

(vi du: 17-56; 145-329).

TT

Tén nhiém vu khoa hoc va cong

CN/PCN/TK

Ma so va

Thoi gian

Thoi gian
nghiém thu
(ngay, thang,

can hop thé

ngh¢ (CT, DT...) cap quan ly| thuc hién nim) / Két
qua
Sau khi bao vé hoc vi tién si
Nghién ctru, phét trién va xay dyun
ST CH, PRt y e | 2611202017,
hé thong dic¢u khién cho hé con lac 92/Qb-HV, [10/1/2017 dén| , o
1 CN , x€p loai xuat
ngugc phuc vu trong cong tac dao cap Co s¢ 10/1/2018 .
SacC
tao
Nghién ciru va tong hop luat dicu 4187/Qb- . | 10/06/2020,
B . . 5/11/2019 dén| , .
2 |khién can to1 uu theo tdc dong nhanh CN HV, cap Co x€p loai xuat
5/11/2020 ,
cho h¢ bong va thanh SO sac
Tong hop bd diéu khién c6 cau trac 201075 14/11/2020 | 17/06/2021,
3 |thay doi dua trén ham Lyapunov cho CN . o : dén xép loai xuat
, cap Co so ,
h¢ con lac ngugc xoay. 14/11/2021 sac
Thiét ké hé théng diéu khién cho hé . .| 29/06/2022,
= 21.1.39, cap | 3/8/2021 dén | L
4 |con ném nguoc dua trén hudng ti€p CN x€p loai xuat
Co so 3/8/2022

Sac




Thiét ké hé théng diéu khién cho

16/08/2023,

thoi gian 6n dinh

kh6p ndéi mém dura trén cac da tap 22.1.46, cap |04/8/2022 dén| ,
S |1, , CN x€p loai xuat
bat bién c6 tinh dén dong luc hoc Co so 04/8/2023 .
, sac
doi tuong
Diéu khién dua trén da tap phi tuyén
5 phan tang cho hé théng dong co N 23.1.52, cap [27/6/2023 dén| 26/8/2024,
canh quat d6i (TRMS) c¢6 tinh dén Co s 27/6/2024 | xép loai dat

- Cac chit viét tat: CT: Chuong trinh; DT: Dé tai; CN: Cht nhiém; PCN: Pho chii nhiém; TK: Thu ky.

7. Két qua nghién ctru khoa hoc va cong nghé da cong bd (bai bao khoa hoc, bao cao khoa hoc, sang

ché/giai phap hitu ich, giai thudng qubc gia/quoc té):

7.1.a. Bai bdo khoa hoc, bao céo khoa hoc da cong bd

S6 1an
n .+« | Loai Tap | trich
A s . | SO |LatAc Tenotalg chi hoge chi quéc té| din ~ z | Thang,
Tén bai bao/béo | .o ky yeu khoa o ~ | Tap,so, | . =
TT . tac| gia < uy tin: 1SI1,|(khdng nam céng
cao KH .- . hoc/ISSN hoac , trang £
gia | chinh "ISBN Scopus |tinh tw bo
(IF, Qi) | trich
dan)
Trude khi bao vé hoc vi tién si
MonenupoBaHue
ehopMaIIMOHHBIX Advanced
CMeIIeHHit Engineering - Hé thong 10, 7,
1 |uHCTpyMeHTa 3 |Khong |Research (Rostov- |CSDL quéc 1005- | 08/2010
OTHOCHUTEIIBHO on-Don)/ ISSN té khac 1015
3arOTOBKU DU 2687-1653
TOUYCHUU
MoaennpoBaHue
1 WIeHTUGUKALIS
MHCPUUWOHHBIX 1
- Advanced
JTMCCUITATUBHBIX . . ,
_ Engineering - H¢ thong 10, 8§,
CBOWCTB R ,
2 3 |Khong [Research (Rostov- |CSDL quoc 1165- | 09/2010
[IOJICHCTEM .
on-Don)/ ISSN te khac 1178
SIKYIIETO
2687-1653
HHCTPYMEHTA U
3aIrOTOBKU IIPHU
TOUYCHUU
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- Trong d6: S6 lwong (ghi 16 cac s6 TT) bai bao khoa hoc dang trén tap chi khoa hoc qudc té co uy tin
ma UV la tac gia chinh sau PGS/TS: 10 ([27] [28] [31][33] [34] [36] [37] [38] [45] [46])

7.1.b. Bai bao khoa hoc, bao cdo khoa hoc da cong bd (Danh cho céic chuyén nganh thuéc nganh KH
An ninh va KH Qudn sw dwege quy dinh tai Quyét dinh sé 25/2020/0D-TTQ)

Tén bai S6 thc Latac | Tén tap chi hodc ky "Il;ll:lucgtcadacl;ll; Tao. sb Thang,
TT | béao/bao céo | gid | yéukhoa hoe/ISSN | tl’l;lZﬁa t'rl;’n > | nim
KH g chinh hoic ISBN y 9 |cong bb
: nganh
Khéng co

- Trong d6: S6 lwong (ghi 15 cac s6 TT) bai bao khoa hoc dang trén tap chi khoa hoc uy tin ctia nganh
ma UV la tac gia chinh sau PGS/TS: 0
7.2. Bang doc quyén sang ché, giai phap hitu ich

Tac gia

T Tén bang d(i,céqulflfi: l's:]:lg che, giai | Tén 22’ quan nglgilntrgng chinh/ déng So itﬁac
phap p P tac gia g
Khéng co

- Trong d6: S6 luong (ghi 1 cac s6 TT) bang doc quyén sang ché, giai phap hiru ich duoc cp, 13 tac
gia chinh sau PGS/TS:

7.3. Tac phém ngh¢ thuat, thanh tich huin luyén, thi dAu thé duc thé thao dat giai thudng quéc gia,
qudc té (ddi v6i nganh Vian hoa, nghé thuat, thé dyc thé thao)

Tén tac pham nghé thuat, | Co quan/té |Vin ban cong nhan| ... . £ £
X , £ N . A A o . Giai thuwong cap |So tac
TT | thanh tich huan luyén, thi | chirc cong (s0, ngay, thang, Quéc gia/Quée t&| gid
d4u TDTT nhan nim) g g
Khéng cé

- Trong d6: S6 lugng (ghi 13 cac sé TT) tic pham nghé thuat, thanh tich huan luyén, thi ddu dat giai
thudng qudc té, 1a tac gia chinh/huéng dan chinh sau PGS/TS:
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8. Chu tri hodc tham gia x4y dung, phat trién chwong trinh ddo tao hoic chwong trinh/du an/dé tai
nghién ctru, ing dung khoa hoc cong nghé ctia co s¢ gido duc dai hoc da dugc dua vao ap dung thuc

té:

Co quan
tham dinh,

Chuong trinh dao

tao, chwong trinh Van ban duwa

Vai tro UV |Vin ban giao nhiém

TT A D (Chi tri/ | vu (sb, ngay, thang, L > |vao ap dung|Ghi Chu
nghién ciru wng Tham gia) nim) dwa vao sw thue t&
dung KHCN dung ‘
Chuyén nganh
Diéu khién & Tin

hoc trong cac H¢ .
Qb 1761/Qb-HV  [Pang thuc Dang thuc  [Tham gia

1 [thong k¥ thuat, Thamgia | . , _ .
ngay 19/05/2022 hién hién (Uy vién)

Nganh K¥ thuat

Diécu khién va Tu

dong hoa

9. Cac tiéu chuan khong du so vai quy dinh, dé xuat cong trinh khoa hoc (CTKH) thay thé*:

a) Thoi gian duoc bo nhiém PGS

Pugc bd nhiém PGS chua da 3 nam: thiéu (sé lugng nam, thang):

b) Hoat dong dao tao

- Tham nién dao tao chua di 6 nim (U'V PGS), con thiéu (sd lugng nim, thang):

- Gi0 giang day

+ Gid chuan giang day truc tiép trén 16p khong di, con thiéu (nim hoc/sé gid thiéu):

+ Gio chuan giang day quy d6i khong du, con thiéu (nim hoc/sd gid thiéu):

- Huéng dan chinh NCS/HVCH,CK2/BSNT:

+ D3 hudng dan chinh 01 NCS d3 c6 Quyét dinh cip bang TS (UV chirc danh GS) D

Dé xuit CTKH dé thay thé tiéu chuan huéng dan 01 NCS dugc cap bang TS bi thiéu:

+ D3 hudng dan chinh 01 HVCH/CK2/BSNT di c6 Quyét dinh cip bang ThS/CK2/BSNT (U'V chirc
danh PGS)[ |

Pé xuit CTKH dé thay thé tiéu chuin huéng din 01 HVCH/CK2/BSNT dugc cap bang
ThS/CK2/BSNT bj thiéu:

c¢) Nghién ctru khoa hoc

- Pé chii tri 01 nhiém vy KH&CN cdp Bo (U'V chirc danh GS) ||

Pé xuat CTKH dé thay thé tiéu chuan chu tri 01 nhiém vu KH&CN cép B6 bj thiéu:

- Pi chu tri khong du 01 nhiém vy KH&CN cap co so (UV chie danh PGS)

Pé xuat CTKH dé thay thé tiéu chuan chu tri 01 nhiém vu KH&CN cép co s6 bi thiéu:
- Khong du s6 CTKH 1a tac gia chinh sau khi duoc bd nhiém PGS hoic duoc cip bang TS:
+ Pbi véi (g vien chirc danh GS, da cong b duge: 03 CTKH| | 04 CTKH]| |



Pé xuét sich CKUT/chuong sach cia NXB c6 uy tin trén thé gidi 1a tac gia chinh thay thé cho viéc
UV khong du 05 CTKH la tac gia chinh theo quy dinh:
+ Pbi voi tmg vién chirc danh PGS, di cong bd duge: 02 CTKH D
Dé xuit saich CKUT/chuong sach NXB c6 uy tin trén thé gidi 1a tac gia chinh thay thé cho viéc UV
khong du 03 CTKH la tac gia chinh theo quy dinh:
Chii y: Péi véi cdc chuyén nganh bi mdt nha nwée thude nganh KH An ninh va KH Qudn sw, cdc tiéu
chudn khéng dii vé hudng dan, dé tai khoa hoc va cong trinh khoa hoc sé dwoc bii bang diém tir cdc
bai bdo khoa hoc theo quy dinh tai Quyét dinh sé 25/2020/0P-TTg.
d) Bién soan sach phuc vu dao tao (dbi vé6i img vién GS)
- Khong du diém bién soan sach phuc vu dao tao:
- Khong du diém bién soan gido trinh va sach chuyén khao:
C. CAM POAN CUA NGUOI PANG KY XET CONG NHAN PAT TIEU CHUAN CHUC
DANH:
To1 cam doan nhirng diéu khai trén 1a ding, néu sai toi xin chiu trach nhiém trudc phap luat.

thanh phé Ha Néi , ngay 24 thang 06 nim 2025

Nguwoi dang ky
(Ky va ghi ro ho tén)

Nguyén Xuan Chiém



